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Proposition d'une architecture de controle qui assiste le conducteur

Intégration de fonctionnalités d'assistance : Verticalisation; Recentrage pour I'équilibre; béquilles pour le
transfert; gestion d'autonomie et interface homme-machine.
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Integration d'une architecture de controle a comportement réactif et Appréhension :
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Detection de I'état emotionnel avec cameéra

Classifier Random XGBoost AdaBoost GradBoost

Forest
Photoplethysmographie (PPG) : technique de Rappel 795 % 79 % 745 % 77.5 %

mesure optique pour observer le volume Précision  80.5% 30 % 76 %, 785 %

sanguin
F1 74.3 %o 73.9 % 711% 75.6 %
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