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Milieux granulaires

Comment se déplacer dans les milieux granulaires ?

En surface Sous la surface
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Missions de secours dans les débris

Exploration spatiale Exploration des fonds marins
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Lézard des sables — Sincus scincus

Maladen, R. D., Ding, Y., Li, C., & Goldman, D. I. (2009) Science



Lézard des sables — Sincus scincus Sand southern octopus

New
Scientist

Octopus makes its own quicksand
then vanishes inside it
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Maladen, R. D., Ding, Y., Li, C., & Goldman, D. I. (2009) Science



Lézard des sables - Sincus scincus Sand southern octopus
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Propulsion d'une hélice dans un milieu granulaire
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Propulsion d'une hélice dans un milieu granulaire

Darbois Texier, B. D., Ibarra, A., & Melo, F. (2017) Physical Review Letters



Intrusion dans un milieu granulaire par percussions

Stage de Hugo Gerard (M1 Physique et Applications,

Univ. Paris-Saclay)
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Intrusion dans un milieu granulaire par percussions
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Avec l'aide de L. Auffray et J. Amarni



Propulsion d’'une roue motorisée sur un substrat granulaire
Simulateur Sand 6 [d Projet de recherche

avec les éleves de
CentraleSupélec  Centrale-Supélec

Daviet, G., & Bertails-Descoubes, F. (2016) ACM Transactions on Graphics

1.0

s = 0.2 s = 0.5



Stratégie d'enfouissement des poissons plats

Poissons plats
(Pleuronectiformes)



Stratégie d’enfouissement des poissons plats

Stage de Elissa Saad (Master 1 Mécanique, Univ. Paris-Saclay)

Poissons plats
(Pleuronectiformes)

Avec l'aide de L. Auffray et A. Aubertin



Golden
mole

Sandfish lizard

Rattle snake

Sand lace



